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CucTeMHbIn O630p

P0o6OT-MblNECOC NOAMETAET AHO 1 CTeHbI 6acceliHa, cobrpas rpsisb 1 Mycop Bo
BHYTpeHHVe GpVNbTPbI. B JaHHOM pyKOBO/CTBE NoNb30BaTeNs 06bsACHAETCS, Kak
yNpaB/isiTb PO6GOTOM-MbINECOCOM, BKIKOUAs NPOLeAYypbl OUNCTKY, TEXHNYECKOro

06CNYXMBaHVIA 1 XpaHeHws. MprumeyaHue. B JaHHOM pyKoBOACTBE paccmaTprBaeTcst
HeCKONbKO PasfvyHbIX MOAeNeli C BapuaLysMu.

Pa6oTa poboTa-nbinecoca

Mocne Toro, Kak Po6OT-MbINECOC MoMeLLeH B 6acceiiH 1 aKTVBMPOBaH, OH

pa6oTaet no cBoeli nporpamme. OH NepeMeLLaeTcs no AHy 1 cTeHam 6acceiiHa,
OXBaTbIBasi BCO M/10LWAAb 6acceiiHa. 3aKOHYMB CBOKD MPOrpamMy, OH 0CTaeTcs
HeaKTUBHbLIM Ha fHe 6acceiiHa. MTaHMe aBTOMATUYECKM OTKNKUUTCS. MpuMedaHve. He
peKoMeHZyeTcs 0OCTaHaBAMBATL OYNCTUTENb 6acceliHa 0 OKOHYAHWS LKna.

Ycnosus akcnayataummn

Po6oT-nbinecoc npeAHasHayeH Ans MCNOb30BaHWS B XU/bIX 6acceliHax TONbKO
npwu cneayrowmx ycnosusx: (1) PekomeHgyemas Temnepatypa Bogbl 22°C-32°C
(72°F-90°F). (2) pH Bogpl: 7,2 - 7,6 (3) YpoBeHb xnopa: 6acceitH noajep>XnsaeTcs B
COOTBETCTBUM C MHCTPYKLMAMUN NPOU3BOAMTENS BacceiiHa. (PekoMeHayeMblii
ypoBeHb x/10pa: 2-4 4acTu Ha MUAMOH) MpuMedaHue. Ecamn noagepxmnsaTb bacceiiH
B COOTBETCTBUMN C pEKOMEHAyEMbIMVI ndOBVIﬂMVI 3KCI'I.I'IyaTaL|VII/I, pO6OT-I'IbI.I'IeCOC
MOXeT paboTaTb HernpaBuIbHO.

CunoBoli

Kabenb

Po60TU3NPOBaHHbIR

ounctTuTens

6acceiita

Mo xenaHunto

McTouHmk

nnTaHna

Tenexka
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Onepauwns

PasmelLjeHne NCTOYHMKA NUTaHNA

Moxanyiica, NCNOnb3yiiTe CTONLKO . (1) PasmecTuTe 610K MUTAHUA Ha PACcCTOSHUN He MeHee 3,6 M/11,8 dyToB OT
KaBensi, CkonbKo HeobxoAMMo. OcTaBbTe | bacceiiHa 1 He meHee 3,6 M/11,8 pyTOB Hag NnoBepxHOCTb0. BHUMAHWIE: Bnok
ocTaBLIMiica KaGen BHe GacceriHa. NUTaHUs He SBNAETCS BOAOHENPOHIILLaeMbIM; OH He J0/KEeH NoABepraThCs
BO3/eCTBIMIO BOABI UV MPAMbIX CONHEUHBbIX JlyYei.

(2) HaxkmnTe Ha NNacTUKOBYHO 3aLLEesIKY Ha CTSXKKAX, YTOBbl 0CBO60ANTL
nnaByunii TPOC, UCMOANb3YIATE CTONBLKO TPOCA, CKONbKO HEOBXOAVMO, B BOAY.

Mepea nomelleHneM nblnecoca B BOAY

(1) Y6eanTech, 4To B bacceliHe HeT ntogel. (2) YoeanTech, YTO GUABLTPSI
uncTble. (3) YbeanTech, YTO YCNOBUS Myna CObNOAEHbI; (CM. «YCnoBus
3KCrayaTaunm»).

Bbl MoxeTe
BK/IIOUNTE

nblnecoc, Koraa
OH AOCTUTHET
nona.

MoxanyiicTa, AaiiTe BaliemMy po6oTy-
nblnecocy BNUTaTb BOAY B TeHeHue npwﬁn.
20 MUHYT. MomeLeHne ouncTuTens B Boay

(1) PasmoTaiiTe nnaBatoLLmMii Tpoc. PekoMeHAyeTcst yAMHUTL Kabenb Ha AINHY,
paBHyto AnaroHanu 6acceliHa NatOC JONONHUTENbHbIE ABa MeTpa. PasrnageTe
BUTKM WY CKPYYMBaHUs Kabensi. MpoTsaHMTe AOMONHUTENbHbIV Kabenb 3a

3,6 m/11,8 pyToB
npegenamu 6acceriHa psagoM ¢ 610KOM MUTaHWA 1 ynpasneHus. (2) NMomectnTe
ouncTuTenb B 6acceiiH. (3) MycTb OH OMyCTUTCA Ha AHO bacceliHa. He HaunHaiiTe
— Hap emeit paboTy, noka poboT-nbliecoc He ByAeT yCTaHOB/EH Ha AHe 6acceliHa. (4)
MoacoeAnHUTe NnaBatoLLMi Kabenb K pasbemy, PacrosoxkeHHOMY Ha 61oke
NUTaHUA 1 ynpaBaeHus.

12 cm/4,7 provima

BHVMAHWE: 3kcnnyaTaums nelnecoca 6e3 BoAbl MOXET NPUBECTUN K

pH NO HeMeANEeHHOr0o CEPbEe3HOro MNOBPEXAEHNS 1 MOTepPU rapaHTuu.
2-4 ppm T27T6
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Onepauwus

3anyck po6oTa-nbinecoca
MoaknounTe 610K NMTAHUSA K HACTEHHOM po3eTke. KHOMKa BKIOUEHUS/BbIK/IOUYEHVISt 3aropaeTcs, 1 po6oT-

Mbliecoc 3anyckaetT NporpaMmmMy O4nCTKN. Ecnv 6nok nuTaHus n ynpasneHus y>ke NoAK/I04YeH K po3eTke nepeMeHHOro

TOKa, KHOmMkKa BK/TIOYEHUS/BbIK/TOYEHNS MuraeT, yka3blBasi Ha TO, 4TO pO6OT-I'IbIﬂeCOC HaxoAnTCs B pexnme

0XUAAHVA. HaxxmuTe KHoMKy onepauuu. KHoMka BKAKUYEHVIS/BbIKNOUEHNS BKNIOYAETCs, 1 Po6OT-y6opLUMK 3amyckaeT

nporpammy ounctku. Mprimeyaxme. Korga roput MHAMKATOP MNOAHOIO GUALTPA (A0MONHUTENBHO ANA HEKOTOPbIX
Mozeneit), nepes 3aMeHoli yCTpoicTBa B 6acceliHe HEO6X04MMO OUNCTUTL GUNBTPBI.

Linkn ounctkn

Bo Bpems LuKkna ouncTkm Nbinecoc: (1) nepemelljaeTcs no AHy 6acceiiHa, cobupas rpsse U Mycop. (2) UsmeHset

HarnpaBs/eHVie 1 aBTOMaTYecky BpalLLaeTcsi B COOTBETCTBUM C BbIGPaHHOM NporpamMmoii. (3) Kaxele Heckonbko
MUWHYT KapabkaeTcsi Mo cTeHKaM 6acceliHa, Kak ykasaHo B ero BHyTpeHHeli mporpaMme.

MprMeyaHme . PO6OT-NbINECOC MOXET MHOTAA OCTaHABAMBATLCA Ha HECKO/ILKO CeKYHA. 3TO YacTb HOPMasbHO

paboThbl, @ He HeUCNPaBHOCTb.

OcTaHoBKa pa6oTbl po6oTa-binecoca

PO6OT-NbINECOC aBTOMATUYECK MEPEXOANT B PEXVIM 0XMAAHNS NMOC/e KaXA0ro Lykaa y6opku, a KHomka
BK/IHOYEHUS/BbIK/TIOYEHNS HAUMHAET MUraTh. YTo6bl OCTAaHOBUTL pa60Ty nbliiecoca BO BpeMs LiK/1a O4NCTKA,
HaXXMWTe KHOTKY yNpaBAeHust 0AUH pas. KHoMKa BKIKUEHUS/BbIKIIOUYEHUS HAUMHAET MPOMBIBaTh, U MblIecoc
HaXOAUTCS B PeXMME OXUAAHUS.

BbITackvBaHve 6/10ka O4NCTUTENS U3 BOAbI

(1) OTcoeanHWTe NNaBakoLWMii Kabenb OT UCTOYHMKA NUTaHUs. (2) MoTAHMTE 3a NAaBatoLLMi TPOC, MOKa YCTPONCTBO
He OKaXeTcs JOCTaTOYHO 6AK3KO, YTOBbI AOTAHYTLCA A0 PYKOSTKN. (3) MIcnonb3ys pyuyKy, NOAHUMUTE Mblnecoc 13
6acceliHa.

BHVIMAHME: He ncnonk3yriTe nnaBatoLwmii TpoC AN NogbemMa Mblaecoca U3 Bojbl.

VICTOUHVK nTaHVA VICTOUHVK nvTaHus

Bk BbIKN

Bkn BbIKN

Vnguatop

nonHoro punbTpa

Bluetooth
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TexHnyeckoe O6Cﬂy)KI/IBaHVIE N XpaHeHue

( Y ( 3 Ounctka $unbTPOB

[lBa prnbTpa HEO6XOAMMO ouMLLAaTb NOCae KaXA0ro uukna ounctku. (1) Ocsoboante GuabTp 1
BbITalLMTe ero 13 610ka nbeinecoca. (2) OTkpoiite Kopnyc GpuabTpa. (3) PacnbinnTte Bogy Ha BHELLHNe
CTOPOHbI GULTPA, @ 3aTeM Ha BHYTPEHHIOK CTOPOHY GUILTPA, UTO6LI OUMCTUTL €ro OT rpsA3n 1
Mmycopa. (4) BctaBbTe ¢pubTP 06paTHO Ha MeCTo, MoKa He yC/bILNTE LeNyokK, YTobbl 3apuKcpoBaTh
$unbTp Ha MecTe.

XpaHeHue poboTa-nbiiecoca
- N - CﬂeAyVITE 3TUM UHCTPYKLMAM, YTObbI XpaHUTb p06OT-I'IbIﬂECOC, Korjia oH He 1ncnonb3yeTca.

Wcnonb3oBaHue: (1) OTcoeanHUTE WHYP NUTAHWS OT HACTEHHO po3eTky. (2) OTCoeAnHUTE
nnaBaLLmMii Kabenb 0T UCTOYHMKA NUTaHMS. (3) Pas3noxuTe nnaBatowmii kabenb 1 CBEPHUTE ero.

(4) MpomoiiTe BHYTPeHHee MPOCTPaHCTBO 610Ka Mblaiecoca NPecHoi Bogol 1 jaliTe emy

BbICOXHYTb. (5) CBepHUTe MnaBatoLmii kabenb 1 MOMeCTMTe ero Ha 610k Mbliecoca. MpegynpexaeHue:
He HamaTbIBaliTe NnaBatoLLi kabenb Ha pyuKy 610Kka nblnecoca. (6) XpaHUTe KOMMOHEHTLI po6oTa-
nblaecoca B CyXOM 3aKpbITOM MecTe.

(7) Y6epmnTech, HTO UCTOUHVK He NoABepraeTcs BO3AeNCTBNIO BOAbI.

\ MpoBsepka nponennepa Bbinycka BoAp

PekoMeHayeTCsi NepuogNYecky O4mnLLaTh OT Mycopa 1 BONOC MPOMeNep BbiMyCKHOIo
oTBepcTUs Ans Bogbl: (1) CHUMUTE GuabTpbl (2) OTKPYTUTE BUHTLI, YAEPXMUBatOLLVE KPbILLKY
BbIMNYCKHOMO OTBEPCTUSA A1 BOABI. (3) CHYMUTE KPbILLIKY BbIMYCKHOrO OTBEPCTUSA AN BOAbI. (4)
YpaanvTe BONOCkI, FpA3b MU Mycop. (5) BepHuUTe KpbiLLKy Ha MECTO 1 3aKpenuTe ee BUHTaMu. (6)
BcraBbTe GVNLTPLI Ha MecTo.

o UQbOII' UR200 / UR300 / UR400 POBOTbI /15 O4UCTKM BACCEMHOB 5
BWT -




Mac"\ine Translated by Google

UcnpasneHue npo6nem

OYUCTUTE/b HE BK/TKOYAETCA

B poseTke HeT anekTpuuectsa: (1) OTKAKOUMTE NblNecoc oT 610Ka NUTaHNs 1
ynpasnexus. (2) OTkoUMTe 610K NNTaHUS OT CETEBOI PO3ETKM, NOAOXANTE
30 cekyHA 1 cHOBa NoAknoumnTe. (3) BkatounTe nutaHve. ECnv OH He
aKTMBMPOBaH, MOAK/IOUNTE YCTPOIICTBO K APYroii ceTesoli poseTke.

MpensTcTBUE B CMCTeMe NpuUBOAa 61oka oumncTku: (1)

OCTOPOXHO NOBEPHUTE 610K MbINeCoca, YT06bl yBUAETL €ro HUXHIOKW YacTb. (2)
Y6eauTech, UTO YUCTALLAS LieTKa He NorHyTa/He cioMaHa. (3)

Mpu HEOBXOAMMOCTM OUMCTUTE U yAaNNTe NPENATCTBAS 1 Mycop.

[Pe6HOIA BUHT 3aeAaeT 13-3a CKOMNeHNSA BONOC: NPOBEpLTe, He CoMaH N
rpe6HOI BUHT 11 He Hy>AaeTCs /I OH B uncTke (cM. «MpoBepka rpe6Horo

BUHTa Ha BbIXOAE BOAbI»).

MbINIECOC ABUTAETCA, HO HE MEPEKAYMBAET BOAY

DUNLTPLI 3arpsizHeHb!: (1) CHUMUTe GunbTPeI (2) 3anycTuTe po6oT-Nblnecoc
B GacceliHe 6e3 punbTPOB. EcI paGoTaeT HOPMasbHO, XOPOLLO OUNCTUTE
UNLTPBLI NN 3aMeHNTe GUABLTPbI.

TPe6HOI BUHT CIOMaH W1 3aKAVHEH 13-3a CKOM/IEHMs BONOC: NpoBepbTe,
He CaoMaH nn I'peGHOIz BWHT 1 HE HYX/A3eTCsa /N OH B YUNCTKe (CM. «I'IpoaepKa
rpe6HOro BUHTa ANS BbINYCka BOAbI»).

OYNCTUTENb HAKAYMBAET BOAY, HO HE IBUTAETCA
MpensaTcTBUE B CMCTeMe NprBOAa oumncTuTens: (1) OCTOpoXxHO
NOBEPHITE OUNCTUTENIb, UTOBbI YBUAETH €r0 HUXKHIOI YacTb.

(2) Y6eanTech, UTO UNCTALLAA LWETKa He NOTHyTa/He clomMaHa.

(3) Mpy HEOBXOAMMOCTY OUNCTUTE 1 yAANNTE NPENATCTBIAS U MyCOp.

MbINECOC 3AMYCKAETCA U YEPE3 KOPOTKOE BPEMSA BbIK/TFOHAETCSA

®UNbTPbI 3arpssHeHb: (1) CHUMKTE GUNLTPSI. (2) 3anycTuTe po6oT-
nbinecoc 6e3 GpunbTpos. EC paboTaeT HOPMasbHO, XOPOLLIO OUUCTUATE
GUNBLTPLI NN 3aMeHUTe GUALTPSI.

Mponennep cnomaH Unn 3akNMHeH 13-3a ckonneHns Bonoc: (1) CHummuTe
BEPXHME BUHTLI Ha BEPXHEM BbINYCKHOM OTBEPCTUM.

(2) NpoBepbTe, He CIOMaH I FPeGHON BUHT 1 He HY>XAAeTCA I OH
B unCTKe.

MpensaTcTBMe B cucTeMe NpuBoAa oumnctuTens: (1) OcTopoxHo
NOBEPHUTE OYNCTUTENb, 4TO6bI YBUAETb €ro HUXHIOK CTOPOHY. (2)
Y6eauTecs, UTO YNACTALLAR LETKa He CorHyTa/

CNOMaHHBIA. (3) MpU HEOBXOAUMOCTH OUNCTUTE U YAaNNTE NPENATCTBUA
v mycop.

OYNCTUTENDb HE COBUPAET IPA3b

DUALTPbI 3arpAZHEHbI NN UMEIOT OTBEPCTIAS.
Mpwn HEO6XOAMMOCTY OUNCTUTE 1 Y6eANTECh, UTO B GUAbTPaX HeT
OTBEPCTUIA.

Mponennep cnomaH UK 3akKNWNHEH 13-3a CKOMAEHUS BOOC.

MpoBepbTe, He CIOMaH 11 TPEGHOM BUHT U He HYXAAeTCs /I OH B
oumcTke (cM. «MpoBepKa rpe6HOro BUHTa BbINYCKa BOABI»).
BcaceIBatownii naTpy6ok pacronoxeH HeaoCTaTouHo 6/1M3KO K AHY
6acceiiHa.

MepemecTTe BeackiBarowuii natpy6ok HAPYXKY (cM. «Perynposka BbICoTb!

BCaCLIBAHUS»).

OYNCTUTE/b HE MOKPBIBAET BECb BACCEVH

Ouuctute GuUALTPSLI.

1. Y6eauTecs, UTo AVHa NAasaroLLero kabens B BoAe AOCTaTOUHA
ANS AOCTVXEHNS Aa/IbHEro KOHLA 6acceiia.

2. Y6eanTech, YTO NnasatoLLuii kabenb NpaBUILHO pacnpasneH

1 He 3anyTancs.

Mponennep cnomaH 1Ny 3akAMHeH n3-3a ckonnexnus sonoc: (1) CHumute

BEePXHME BUHTbI Ha BEPXHEM BbiMyCKHOM OTBEPCTUM.

2. MpoBepbTe, He CIOMaH 11 rPeGHO BUHT U He HYXXAAeTCsA /I OH B YNCTKe.

MbINECOC HE NE3ET HA CTEHbI

(1) Y6epnTech, YTO Ball POBOT-NbINECOC NPeAHA3HAYEH He TONbKO Ans

nona. (2) Y6eanteck, 4to Nporpamma 1, Tonkko y6opka nona, He Bbi6paHa

Ha 6noke (cm. «Mporp:. P
pykosozcTse Bluetooth). (3)
06s3aTeNIbHO oUnNCTUTE PUALTPBI (4). Y6eanTech, YTO Nponennep He

po6oTa-nbinecoca» B

C/IOMaH U He NpUBsA3aH K Mycopy/Bosiocam.

MpeaynpexaeHune

He ocTasaiiTecs B 6acceiiHe 1 yAanuTe Bce NpeameTbl U3
6acceliHa, npexze Yem NpUCTyNTL K paboTe C po60TOM-
nbinecocoM. He octaensiite po6ota B 6acceiiHe, eCiv OH He

VCNONb3yeTcs.

VICTOUHVK NTaHWs O/XeH 6biTh MOAKNIOUEH Yepes npepbiBaTeNk
TOKa 3aMbIKaHWs Ha 3emnto (GFCI, CLLUIA) unm ycTpoiicTBo

3alwmTHoro oTkoYeHus (Y30, EBpona), He npesbliwwatoLiee 30 MA.

MoaK/toUeHNEe K UCTOUHUKY MUTaHUS JOMKHO COOTBETCTBOBATH

MECTHBIM V1 HALMOHAa/IbHBIM MPaBKAaM 3/1EKTPOMPOBOAKM.

Bce getanu fonxkHbI 6bITb 3aMeHeHbl OPUrMHANLHLIMU AeTansaMu,

noctaeneHHLIMM KomnaHueit Aquatron Robotic Technology.

XpaHuUTb B HEAOCTYMHOM ANA AeTeil MecTe.
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lFapaHTUA

2 FOAA TAPAHTUM NONUTUKA

B COOTBETCTBUM C NONOXEHNAMU KOPONeBCKOro 3akoHOAaTeNLHOrO ykasa 1/2007 oT 16 HoA6ps, yTeepAUBLUEro NepecMOTPeHHbI TeKCT 3akoHa o 3alumTe npae notpebuTeneii v nonb3osateneil, BWT npeanaraer NoTpe6uUTeNsm ABYXNETHIOK rapaHTUio Ha
NPOAYKLMIO C AaTbl €@ NOCTaBKM NPOAABLIOM. B COOTBETCTBMU C MONIOXEHVUAMU U YCNOBUAMW, ONUCaHHbIMK B Ha(TOﬂU.leﬁ rapaHTum, n 6e3 qu,ep6a ans yCﬂOBMVI Koponeackoro ykasa. Hacromuasi rapaHTus 6yp,eT []EﬁCTBOBaTb BO BCeX rocyjapcreax-uneHax
Esponetickoro Coto3a € y4eTOM NPaBoBbIX OFPaHUYEeHNIi B KaX A0l CTpaHe, rAe OHa NPUMEHSIETCS, B COOTBETCTBUM C NpaBUiamMu NpumMeHeHus. KOpuanyeckas rapaHTus pacnpocTpaHseTcs Ha BCe KOMMEKTYIOLLNE 3N1eMeHTbI 1 akceccyapel, BKoYas 610Ku

MUTaHWSA, HACOCkl, ABUTaTeNM, 3NeKTPIUYecke NPOBOAA, LETKM, PEMHI, PYUKU, KONeCa, CyMKI, NYNbTbl AMCTAHUMOHHOTO YNIPaBNeHs 1 APyrue KOMMOHEeHTLI NPoAyKTa.

Ycnosus rapaHTuu:

Ha npogyKTbl MOTyT PacnpoCTPaHATLCS lopUANUeckre U KoMMepUeckue rapaHTUW, ecav NoTpe6rTeNs coobLiaeT o Npo6aeme B TeUeHIe AByX MecsLieB Noc/ie TOro, Kak O Heli CTao 13BeCTHO. s np! rapaHTIu NoTps BONXeEH 06paTUTLCA:

1) CBAXMTECH C aBTOPN30BAHHO CNlyX601 TEXHUUECKON NOAACPXKKM, YKa3aHHOM B MPUAaraeMoM Cricke, 1 OHM Mps Baco wm

ii) Mo3BOHWTe NPOAABLY, y KOTOPOTo 6k MPUOGPEeTeH MPOAYKT, U OH NPeAOCTaBUT BaM AOMONHUTENbHYIO MHdOPMaLMio. ABTOPU30BaHHas Clyx6a TexHUYeckol noaaepxkn BWT pekomeHayeT (HO He TpebyeT), UTo6bI TeXHUYeCKoe 06CyXBaH1e N PeMOHT

BbINONHANNCL aBTOPU30BaHHON CNYXEOI TeXHINYeCKoi noaAepxkn BWT. Ecin nsaenns cobnp A, AT A /U PEMOHTVPYIOTCA KeM-1160, He ] noc TeXHUYeCKOi NoMoLL, pUAMHEcKue

rapaHTM UK rapanHTn Npoaax HE npumeHsitoTcs. FapaHTus HE 6yAeT HapyLueHa B Cydae CaMOCTORTE/IbHOTO PEMOHTA, Kak NOAPO6HO 0NcaHo 1 p it B PYKOBOACTBE MO 3KCMyaTaLnu. 3Ta rapaHTVs PacnpoCTPaHAETCA Ha PEMOHT W BO3BpaT

1 3aMeHy NPOAYKTa B COOTBETCTBIM C 3aKOHOM.

Bce peMOHTHbIe PaboTbl, Ha KOTOPbIE PACNPOCTPAHACTCA rapaHTUs, A0MKHbI BbINONHATLCS CNYXE0I TEXHUUECKOM NOAACPXKKIA, YNONHOMOUeHHO BWT. AreHTbl, Npeac WM AMCTpH6H poi HE nmeroT y b WIN U3MeHATE

06s3aTeNbCTBa MO rapaHTUM OT UMEHU 1 OT UMeHn BWT.

WcknoueHus:

Hy Npy Kak1x 06CTOATeNLCTBAX OPUANYECKas rapaHTIS MW rapaHTUA NPOAAXH, NpeAocTaBnsemMas BWT, He 6yAeT NprMeHATLCS, eCv AeGeKT UM HeNCNPaBHOCTL MPOAYKTa BbI3BaHbI:

1) HecaHKUMOHMPOBaHHbIE MOAVNdUKALMM NPOAYKTa;

iii) Yiwep6, 7 dopc- pi nau cnyqai CoBbITUAMY;

iv) Micnonb3oBaHue ypoBHeii coneHoii Bogpl Beite 5000 yacTeii Ha MyunamnoH (0,5%)

V) TN4eCKoro 06c , YKa3aHHOro B pyKOBOACTBE NO 3KCNAyaTauum;
Vi) Micnonb3osaHme NpoaykTa B Nto60M MecTe, KpOMe HacTHbIX KUNbix 6acceiiHoB.
Kpome Toro, BWT Hu npu Kaknx 06CTOATeNLCTBAX He BY/eT HECTU OTBETCTBEHHOCTL, 11 HI KOPUAMYECKAs TapaHTUs, HU rapaHTUs NPOAaXM He BY/AyT MPUMEHATLCS 3a 1060 yulep6, KOTOPbIK MOXeT Nnu ByAeT HaHeceH NLBOMY 6acceiiHy, BKIKOUAs LWTYKATYpKy

6acceiiHa nan ero NoKpsITHe.

BVWHWNOBbIN BKNAABILL MO NP uci n/vnm 3Kc ouuncTutens 6acceriHos BWT.
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BBegeHuve

Mpe3eHTaumsa cnctemsl

«Pob0oT-HeTTOM Ne doHA» (D400) 1 «napya» (D500 1 D600) ans c6opa BoAbI 1

Mycopa 13 BHYTpeHHUxX ¢punbTpos. Le Présent manuel explique comment Faire
fonctionner le robot nettoyeur, y BkitouaeT B cebs npouegypbl nettoyage, d'entretien
et de stockage.

Pemapk:
«MpeAcTaBasieM MaHy3/b Nacc aH PEBIO PasNNUYHbIX Mojeneli po6oTOB-HETTOepP3».
Les composants varient selon le type de modele.

KommeHTapwii le robot nettoyeur débarrasse Votre piscine des saletés

Une fois placé dans la piscine et activé, le robot nettoyeur fonctionne selon le program
établi par le module de control et d'almentation. Il se déplace le long du fund et des
parois de la piscine en couvrant toute la zone. Lorsque le robot nettoyeur a
TepMUHanbHas NnporpamMma cbiHa, il reste inactif au fund de la piscine.

Ycnoeuma UCnonb30BaHNs

po6oTa nettoyeur est congu pour étre utilisé dans les piscines dans les
suivantes : - Temnepatypa coctaenseT ot 13°C go 35°C (ot 55°F go 95°F),
pekomeHayemas TemnepaTypa coctaBasieT ot 22°C n 32°C (72°F n 90°F). - pH
BO/bI: BK/ItOYaeT B cebsi 7,2 1 7,6 - Niveau de chlore: Boga noaaepxvsaeTcs B
COOTBETCTBUW C UHCTPYKLVIAIMU MO N3rOTOBNEHNIO BOAbI.

MpumeyvaHwe :

L'entretien inadéquat de la piscine suivant les recommandations Fournies sur
les Conditions de foctionnement pourrait eventner un mauvais foctionnement
du robot nettoyeur. Retirez le nettoyeur de I'eau lorsque vous réalisez un
"traitement par choc chimique" ge I'eau de la piscine.

CocTaB KapTOHHOW KOPOBKM:

SnekTpuYecKnii

Kabenb NUTaHWS

TpaHcpopmep

Tenexka

BapnaHTHenb
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DyHKLMA

Placer le module d'almentation et de control

R\ Pour un bon fonctionnement ne

mettre dans le bassin Que la quantité
de cable nécessaire.

Laisser I'excédent de cable &
I'extérieur du bassin

Placez le module de commande et d'almentation a 3,6 metres (11,8 pieds) au moins de la piscine et a
12 cm (4 pouces) au au moins au-dessus de la surface.

MISE EN GARDE: Mogynb ynpaBieHus u nutaHus

ne doit pas étre exposé a I'eau ou directement aux rayons du
conei.

Défaites les Attaches en Plastique des Cables flottants, qui sont
utilisées pour fixer les cables Pendant le transport, en appuyant
sur le fermoir plastique de I'attache.

N'allumer le
robot que Avant de placer le module de nettoyage dans la piscine
lorsque celui 1. Assurez-vous qu'il n'y a personne dans la piscine.
- o gl al.{fon 2. Assurez-vous que les filtres sont propres.
Lors de la premiére mise in route le du bassin

3. Assurez-vous que les Conditions de la piscine sont remplies; (Voir la rubrique «Ycnosus
GYHKLMOHMPOBaHWS»).

robot peut mettre jusqu'a 20 MUHYT A5
norpyXeHvs B pblby

Placer le module de nettoyage dans I'eau

1. [lepynes ne kabenb ¢notaHT. Il est recommandé d'étendre une longueur de cable égale a la

2 Diagonal de la piscine, natoc A4Ba 40NONHUTENbHBIX MeTpa.

: 2. Placez le module de nettoyage dans la piscine.

\' 3. Laissez le robot nettoyeur se poser au Fond de la piscine. Attendez Que le robot nettoyeur

12 cm/4,7 protima ait atteint le Fond de la piscine pour déclencher la Mise en Marche.

Hap, semneit 4. Déployez le cable Flottant dans la piscine. Assurez-vous que seule la longueur de cable requise

est déployée dans la piscine. Evitez les enroulements ou les torsions de cable. Déroulez une longueur
de Cable Supplémentaire en dehors de la piscine prés du module de commande et d'alimentation.

@ 5. Branchez le cable Flottant a la Prize située sur le module de commande et d'alimentation.
NO

?m m" MISE EN GARDE: L'utilisation du nettoyeur hors de I'eau
MPUYNHUTL HEeMeAIeHHbIVi BO3BPAT MOrA 11 MepeBecTy NX Mo HOMUHaNy
perte de la garantie.

3,6 M /11,8 pyToB

XNOPHbIA cnUpT

pH
2-4 ppm T27T6
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Démarrage du robot nettoyeur
Branchez le module de commande et d'alimentation a la Prize Secteur. La voyant lumineux de
fonctionnement s'allume et le robot nettoyeur HauMHatoT CBOKO NMporpammy nettoyage.

Si le module de commande et d'alimentation est déja connecté a la Prize secteur, le voyant lumineux
foctionnement clignote pour indiquer que le robot nettoyeur est en mode veille.

Appuyez sur le bouton Marche. La voyant lumineux de fonctionnement s'allume et le robot nettoyeur HauvHatoT
CBOK NporpaMmy nettoyage.

Pemapk: Lorsque le voyant de verification du filtre est allumé, les filtres du robot
nettoyeur doivent étre nettoyés avant de placer le module de nettoyage dans la piscine.
Le voyant se npoBepka gto filtre est facultatif crop onpeaeneHHble Mogenw.

Linukn ae nettoyage

Moggecka le cycle de nettoyage, le robot nettoyeur:

- Se déplace gaHc ne poHg e na piscine n ap collecte ne HeuncTbix 1 Ap les débris.

- I3MeHeHMe HanpaBieHUs 1 aBTOMaTU3aLys MapKoBKW B GpYHKLMW BbIGOpa Mporpammbl

- MoHTe-ne-napya-ge-na-piscine a une fréquence défini gaHc cbiH MporpamMma vHTepHe.

Pemapk: Le robot nettoyeur peut parfois s'immobiliser Pendant quelques secondes. Il ne s'agit pas d'un cas de
dysfonctionnement, mais cela fait partie du fonctionnement normal.

Arréter le robot nettoyeur

Le robot nettoyeur passe Automaticiquement en Mode veille aprés chaque cycle de nettoyage et

le voyant lumineux de fonctionnement se met a clignoter. Pour arréter le robot au Cours d'un cycle de nettoyage,
appuyez sur la touche «Marche» une fois. La voyant lumineux de fonctionnement se met a clignoter et le robot
nettoyeur passe en mode veille.

MeHcroHep le module de nettoyage de I'eau
1. Débranchez le cable Flottant du module de commande et d'alimentation.

2.Tirez sur le cable Flottant pour rapprocher le module de nettoyage jusqu'a ce qu'il soit BO3MOXHbIX
de saisir la poignée par la main.
3. Vicnonb3yiite NyaHCoH, coynesec ne MoZynb Ae nettoyage Ans neHcvMoHepa Ae na piscine.

Brumanue: N'utilisez pas le cable flottant pour sortir le module de nettoyage de I'eau.

Bk BbIKN

B/ BbIKN

ngukatop

nonHoro ¢unkTpa

Bluetooth
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O6cnyxnsaHe

r i 5 Nettoyage ge filtres

Les deux filtres doivent étre nettoyés apres chaque uvkna Ae nettoyage.

1. Libérez le filtre et délogez-le du module de nettoyage.

2. Tirez sur la porte du boitier de filtre pour I'ouvrir.

3. Poignée vers |'extérieur du filtre, puis vers l'intérieur pour nettoyer toutes les impuretés et les débris.
4. NpoBepka TOro, 4To Manblii NNACTUKOBbINA NETUMK (2) HAXOAUTCS Ha MecTe U He NoBpexaeHa. depmes ne GunbLTP.

5. Logez le filtre dans son boitier jusqu'a ce qu'un déclic se fasse entender pour le fixer.

Rangement du robot nettoyeur

Suivez les consignes ci-dessous pour ranger le robot nettoyeur

lorsque vous ne I'utilisez pas: 1. Débranchez le cordon d'alimentation

de la Prize secteur.

2. Débranchez le cable Flottant du module de commande et
d'alimentation.

3. Déroulez le cable Flottant et Redressez toutes les torsions.

4. Lavez I'Intérieur du module de nettoyage a I'eau claire et laissez sécher.
5. Enroulez le cable Flottant et placez-le sur le module de

nettoyage.

BHumaHwme: Enroulez le cable flotant sur la poignée prévue a cet effet sur le chariot de transport.

6. Rangez les composants du robot nettoyeur dans un endroit
sec et fermé.

7. NpoBepka TOro, YTo MOAY/b YPABAEHNA 1 MUTAHNA HE MEEeT OTHOLLEHUA K BOJeE.

MpoBepka Ae-n'xennca-Ae-sbiner-ge-na-so4a
Il 3cT-pekomaHye-ae-nettoyer périodiquement ne débris n gp ne Cheveux ae n'xenwnca ge na Typ6uHbI

d'acnupauun. : 1. Y6paTte ¢punbTpbl 2. Y6paTh BCe, YTO HYXHO AN BbIHOCA BOAbI 3. Y6paThk € co60i
bUNbTPLI ANS BbINA3KM BOAb! 4. HeTTomes Tyc WeBé, caneT nau mycop 5. MpoBeputs Xenu ne soit pas

| cassée 6. Reposez le couvercle, puis serrez-le avec les vis 7. Réinsérez les filtres
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JenaHHax

LE ROBOT NETTOYEUR NE S'ALLUME PAS: Il n'y a pas

d'électricité dans la Prize murale: (1)

Débranchez le cable du robot nettoyeur de son block

d'alimentation et de commande. (2) Déconnecter I'almentation

de la Prize murale, yuactue 30 sc u rebrancher la. (3) Si 'alimentation
ne s'allume pas, aBTop 3cce € APYrM Npr3om

MpensaTcTBre B cUCTeMe ynpaBneHus ceTbio: (1) Retournez le robot
brosses vers le haut. (2)

Verifiez Que la brosse nettoyante n'est pas pliée / cassée. (3)
Nettoyez 1 Ap enlevez ne NpensaTcTBUIA 1 Ap Nie Mycopa cu nécessaire.

L'hélice est grippée en raison de I'accumulation de fibres/
cheveux: Vérifier si I'nélice est cassée ou doit étre nettoyée (voir
«Vérification de I'hélice de sortie d'eau»).

LE ROBOT NETTOYEUR SE DEPLACE MAIS NE POMPE

MA '0:

Mpoaaxa dunbLTpoB: 1. YaaneHve ¢pnnbTpos

2. Faites fonctionner le robot nettoyeur dans la piscine sans les filtres.
S'il fonctionne Correction, nettoyez bien les filtres ou remplacez les
filtres.

L'hélice est cassée ou grippée en raison de I'accumulation de fibres/
cheveux: Verifiez si I'hélice est cassée ou doit étre nettoyée (voir

«Vérification de I'nélice de sortie d'eau»).

LE ROBOT NETTOYEUR ASPIRE MAIS NE SE DEPLACE PAS:

MpensaTcTBre B cUcTeMe 3axBaTa poboTa net toyeur: (1) Retournez
le robot brosses vers le haut. (2) Verifiez que la brosse nettoyante n'est

pas pliée / cassée. (3) Nettoyez et enlevez les npensTcTBusA et les debris
si nécessaire.

LE ROBOT NETTOYEUR DEMARRE ET S'ETEINT APRES
HEMEANEHHOE CY/} OOH:
n

5 C [ 1 (1) Yaa. $rnbTpOB (2) PyHKUWA Faites

ner le robot nettoyeur dans la piscine sans les filtres. S'il

fonctionne Correction, nettoyez bien les filtres ou remplacez les

filtres.

L'hélice est cassée ou grippée en raison de
I'accumulation de fibres/cheveux: Verifiez si I'nélice est cassée

ou doit étre nettoyée (voir «Vérification de I'hélice de sortie
d'eau»).

MpensTcTBue B cucTeme 3axBaTa po6oTa nettoyeur: (1)
Bo3BpallieHrie po6oTa B 06X0/] BbILLIECTOALLETO.

(2) Verifiez que la brosse nettoyante n'est pas pliée / cas sée. (3)

Nettoyez et enlevez les npensTcTeus et les debris si nécessaire.

LE ROBOT NETTOYEUR N'ASPIRE PAS LES SALE TES:

Les filtres sont sales ou ont des trous: Nettoyez au besoin et
verifiez qu'il n'y a pas de trous dans les filtres.

L'hélice est cassée ou Grippée en raison d'une ac cumulation
des fibers / cheveux: Vérifiez si I'hélice est cassée ou doit

étre nettoyée (voir «Vérification de I'hélice de sortie d'eau»).

L'entrée d'aspiration n'est pas assez proche du fund de la
piscine: Déplacez I'entrée d'aspiration sur Maxi mum (voir
«Réglage de I'aspiration»).

LE ROBOT NETTOYEUR NE COUVRE PAS TOUT LE BASSIN:

Nettoyez les filtres: (1) Verifiez que la longueur du cable
Flottant est suffisante dans I'eau pour atteindre I'extrémité
de la piscine. (2) Assurez-vous que le cable Flottant est
correctement etalé et n'est pas emmélé.

L'hélice est cassée ou grippée en raison d'une ac cumulation
des fibers / cheveux: Verifiez si I'hélice est cassée ou doit

étre nettoyée (voir « Verification de

I'hélice de sortie d'eau»).

LE ROBOT NETTOYEUR NE MONTE PAS AU PAROIS:

(1) NpoBepka Toro, 4To po6oT nettoyeur n'est pas modelle

destiné yHukaneH B oAviH AeHb. (2) Mposepka nporpammeil 1,
nettoyage des sols uniquement, n'est pas sélectionné sur le bloc
d'alimentation (voir «<Program de nettoyage» dans le manuel
Bluetooth). (3) Nettoyez au besoin et verifiez qu'il n'y a pas de trous
dans les filtres. (4) Bepudukatop cn

I'hélice est cassée ou s'il faut retire les fibers / cheveux.

BHUMAHWE

Ne restez pas dans la piscine et retirez tous

les article de la piscine avant foctionnement du
robot nettoyeur de piscine. Sortez le robot
nettoyeur de I'eau aprés chaque ncnonb3oBaHwue.

L'alimentation doit étre connectée a une Prize de
courant raccordée a la terre.

Interrupteur (GFCI USA) nnu octatok

Appareil Actuel (RCD Europe) He dépassant 30 MA.
La connexion a I'alimentation doit répondre aux
régles de cablage locales et nationales.

Toutes les piéces doivent étre remplacées par les
prieces Originales fournies by Aquatron Robotic

Technologie.

Tenir hors de la portée des enfants.
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FapaHtn

JIOrOBOP O FTAPAHTUW 2 OTBETA

B COOTBETCTBUM C NPaKTUKOW MoAaneHocTeli AekpeTa KoponeBckoro 3akoHoAaTeNbHOro opraHa ot 1/2007 oT 16 HOA6pPs, B COOTBETCTBUM C YTBEPXAEHHBLIM TEKCTOM NepecMoTpa 3akoHa o 3alymTe
notpebutens n notpebutens, BWT npeanaraeT nokynaTesto U rapaHTUIO NPoAyKTa B Te4YeHMe AByx AHeli, commengant a la date de livraison du produit par le fournisseur, selon les moda lités énoncées
dans cette garantie, sans préjudice des modalités du Décret royal. Cette garantie sera valable dans tous les états membres de I'Union européenne, sous reserve des limites prescrites par la loi dans chacun
des pays ou elle est appliquée, selon les modalités de sa mise en oeuvre.

La garantie legale couvre tous les les composants, éléments et accessoires, y-compris les les d'almentation block, les pompes, les moteurs, les fils électriques, les brosses, les courroies, les poignées, les
roues, les sacs, les télécommandes, ainsi que d'autres composants du produit.

Cnocobbl rapaHTun

Les produits peuvent étre couverts par la garantie legale et la garantie de vente, a condition que le probleme soit signalé par le consommateur dans un délai de de deux mois aprés en avoir pris
connaissance. Pour mettre la garantie en oeuvre, le consommateur doit:

1. KoHTaKTHOE L0 CNyx6bi MoAAEPXKKY, aBTOPU30BaHHOE GUIrypaHTOM B crivcke ci-jointe; ils vous renseigneront sur les démarches a entreprendre, ou;

II. appelez le fournisseur chez lequel le produit fut acheté; Il Vous Fournira ge Renseignements Supplémentaires.

Cnyx6a okasaHus nomoLLu, aBTopmsoBaHHas BWT recommande (mais n'exige pas) que les réparations soient faites par le Cnyx6a nomotuy, aBToprsoBaHHas BWT. Si les produits sont montés, démontés
maniées et / ou réparés par quiconque autre

qu'un fournisseur d'assistance method autorisé, les guranties Légale et de vente ne seront PAS valides. La garantie NE SERA PAS komnpomucc si vous faites des répa rations vous-méme, selon les
thécisions et les recommandations du mode d'emploi.

Cette garantie couvre la reparation ou le renvoi et le replace du produit, selon les exigences de la loi. Toutes réparations couvertes sous cette garantie doivent étre effectuées par un service d'assistance
method autorisé par BWT.

AreHTbl 1 npeactaButenn N'ONT PAS ne droit d'augmenter ou ge MoandurikaTop e 06s3aTenbCTB Ae Na garantie au nom et pour le compte de BWT.

WcknoveHns:

La garantie legale ou de vente de BWT ne sera dans aucun cas valable si le défaut ou la panne du produit est causé par:

1. Mmoandvkaums npoaykTa 6e3 asTopr3aLMy;

1I. ncnonb3oBaHwe le mauvais, I'abus ou la negligence;

111. des dégats causés par force majeure, ou par des evéenements imprévus;

V. I'mcnonb3oBaHVe MOPCKOW BOAbI C KOHLeHTpaLmeli superieures a 5.000 ppm (0,5%);

v. la non-execution de I'entretien préventif indiqué dans le mode d'emploi;

Bu. I'utilization du produit autre que dans des piscines résidentielles privées.

En outre, quelques soient les circonstances, BWT ne sera pas tenu responsable, et les garanties Légale et de vente ne seront pas valides, pour tous dégats qui pourraient se produire ou se produiront dans

n'importe quelle piscine, y-compris une atteinte au platre de la piscine ou a son revétements Vinile, en raison de I'utilisation et / ou du fonctionnement du nettoyeur de piscine BWT.
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BBegeHune

O6Lee onncaHne cucTembl

El robot limpiafondos limpia el fundo y las paredes de la piscina para recoger la suciedad y los
residuos en sus filtros internos.

—

Este manual del usuario explica cémo utilizar el robot limpiafondos, incluyendo los procedimientos
de limpieza, mantenimiento y de almacenamiento.

Cémo limpia el robot limpiafondos su piscina

Este manual revisa varios modelos de robot limpiafondos. ceHo anbryHac

variaciones en los componentes Segun el modelo especifico. Cuando el robot limpiafondos se
ha colocado en la piscina y se ha encendido,

funciona de acuerdo con el programa establecido a través de la unidad de

nuTtaHue 1 KoHTponek. El robot limpiafondos se desplaza por el fundo y las

paredes e na piscina, cubriendo toda na 3oHa ge na piscina. Cuando finaliza el programa,
permanece inactivo en el fundo de la piscina.

®YHKLMOHaNbHbIE YCNI0BNS

El robot limpiafondos esta disefiado para uso en piscinas en las siguientes

ycnosus:

- TemnepaTypa Ha Bxoge 13°C - 35°C; pekomeHzyemas TemnepaTtypa es de

Mexay 22 °C-32°C.

-pHBOARI: 7,2-7,6

- Nivel de cloro: la piscina se mantiene de acuerdo con las instrucciones del
®dabpukaHTe ae na NucurHa.

P——
Si la piscina no se mantiene de acuerdo con las condiciones de funcionamiento
recomendadas, el robot limpiafondos podria no funcionar correctamente.
BbIiiTh Ha neHcuto el robot del agua cuando realice el "Tratamiento de Choque
Quimico" en el agua de la piscina.

KOMMOHEeHTbI

Po6ort limpiador de
piscinas

Unidad de
alimentacién

(<]

Tenexka

JAononHutenbHo
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Wcnonb3oBaHne

Colocacion de la unidad de alimentacién y control

Coloque la unidad de alimentacién y control al menos a 3,6

Utilice ant-kabent Ave Mops Metros de distancia de la piscina y al menos 12 cm por encima de

necesario.

i 9 NOBEPXHOCTHOCTb.
Deje 35k kabens 4o BocTpe6oBaHus fugse

Ae na piscina.

MNPEAOCTEPEXEHME: La unidad de alimentacién y de control no debe
exponerse al agua oa la luz conHeuHas npsamMas.

Libere las bridas de plastico del cable Flotante, que se utilizan
para sujetar los cable durante el envio, presionando el aro de
nnactvka Ae nac bridas.

Puede Antes de colocar el limpiafondos en el agua

encender el 1. Asegurese ae Que HeT haya nadie en la piscina.

robot 2. Asegurese ae Que noc filtros estén limpios.

cuando . - -

alcance el 3. Asegurese de que se cumplan las condiciones de la piscina;
Permita Que el robot limpiador de cyano (o6patuTech k «Condiciones de funcionamiento» ).

piscina pueda a6cop6ep agua durante
aprox. 20 MuUHYT.

Colocacion del limpiafondos en el agua
1. Desenrolle el cable Flotante. PekomeHzyem yanuHuTens

SKBVBANEHT ANMHbBI Kabens no AnaroHanu ot na-6acuHa mas dos

3,6 M/ 11,8 dpyToB . e
3. Deje que el robot limpiafondos se hunda hasta el fundo de la
pbi6a. No lo ponga en marcha antes de que esté asentado en el
12CM/47A'°"'M3 suelo de la piscina.
por encima de la 4. Extienda el cable Flotante por la piscina. Asegurese ge 3KcTeHaep

superficie

@ AONONHUTEeNbHbIE METPO.
2. Coloque el limpiafondos en la piscina.

CO/I0 Na AoNroTa necesaria Aenb kabenb nop sia piscina. Jewwara noc
enredos o torceduras del cable. Enrolle el cable adicional fuera

/Zie na piscina cerca gie na unidad ge alimentacién y koHTpons.

5. Conecte el cable Flotante (A) a la toma (B) ubicada en la unidad
X Ae alimentacién y koHTpons.

Knopo Het Hagap

24 Ppm 7276 PRECAUCION: La utilizacién del limpiafondos fuera del agua

causagraves dafios inmediatos y ocasiona la perdida de la

rapaHTus.
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Mcnonb3oBaHne

Myacta-3H-mapya-gens-po6oT limpiafondos
1. Conecte la unidad de alimentacién y control a la toma de la pared. EI LED de funcionamiento (4) se enciende y el robot

limpiafondos inicia su programa de limpieza.

Sila unidad de alimentacién y de control ya esta conectada a la toma de CA, el LED de funcionamiento (5) parpadea para indicar que
el robot limpiafondos esta en modo de espera.

Pulse el botén de funcionamiento (6). EI LED de funcionamiento se enciende y el robot

limpiafondos comienza el programa de limpieza.

Nota:cuando se enciende el LED de comprobacion del filtro, los filtros del robot
limpiafondos deben limpiarse antes de colocar el robot en la piscina. 9nb cBeToAMOA A€
comprobacion del filtro es opcional en algunos modelos.

Lnkno ge inmnbeca

Durante el ciclo de limpieza, el robot limpiafondos:

- Se desplaza nop anb GpoHAO Ae na piscina recogiendo na suciedad y noc residuos.

- Cambia de direccién y gira automaticamente segun el programa seleccionado

- Sube nop nac Paredes ae na piscina cada pocos minutos, seguin no establecido aH cy Programa Interno.

MprimeyaHue: cnyyaiiHbiM o6pasom, el robot limpiafondos puede dejar de moverse durante unos segundos. Esto forma parte del

funcionamiento normal, no indica ninguna averia.

Parada de funcionamiento del robot limpiafondos

El robot limpiafondos se mueve autométicamente al modo de espera (STANDBY) después de

cada ciclo de limpieza, y el LED de funcionamiento (5) empezaré a parpadear. Para detener el funcionamiento del

limpiafondos durante un ciclo de limpieza, presione el botén de funcionamiento (7) una vez. El LED de funcionamiento (7) empezara
a parpadear y el limpiafondos pasara a estar en modo de espera».

Extraccién del limpiafondos del agua

1. Desconecte 3/1b ka6enb ¢pioTaHTe e na unidad ge alimentacion y koHTponsi.

2. WuHa Hacia Arriba El Cable Flotante Para Acercar La Unidad Del Limpiafondos Hasta Que Sea
BO3MOXHbIiA arappap-anb-aca.

3. Agarrando el asa, levante el limpiafondos para extraerlo de la piscina.

Mepbl NPeAoCTOPOXHOCTM: He ucnonb3yiite nnaByuuii kabenb ans akctpaspa el limpiafondos fuera del agua.

VICTOUHVK NTakyA CTOUHK nuTaHua

Bk BbIKN

B BbIKN

Vguatop

nonHoro ¢ubTpa

Bluetooth
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MaHTeHUMNeHTo-U-AibMaceHaMVEeHTO

r N i ) Limpieza de filtros Los
dos filtros deben limpiarse después de cada ciclo de limpieza.
1. Libere el filtro y sdquelo del limpiafondos. (1), (2)

2.0 Ae-na-nyspra-a GVNbTPa NPOTUB Na-kapkaca-Aenb-punbTpa ans abrir na-kaxa-gens-punbTpa. (3), (4)

3. Rocie agua sobre los lados externales del filtro y luego hacia el lado interno del filtro para limpiar toda la
suciedad y los escombros. (5)

4. Compruebe que el obturador de plastico pequefio (2) esté en su lugar y no esté roto.(6)

5. Introduzca el filtro en su lugar hasta oir un clic para asegurarlo. (7), (8)

Almacenamiento del robot limpiafondos Siga estas
instrucciones para almacenar el robot limpiafondos cuando no esté en
uso: 1. Desconecte el cable de alimentacién de la toma de la pared.

2. Desconecte 3/1b kabenb proTaHTe e na unidad ge alimentacion y koHTpons.
3. Extienda anb-kabenb ¢pnotaHTe y elimine noc-enredos-aens-kabens.
4. Limpie el espacio interior del limpiafondos con agua limpia y deje que

se seque.
5. Enrolle el cable Flotante y coléquelo en la unidad del limpiafondos.
Mepb! npegocTop: TU: He Perncry iiTe yunii kabenb B 3nb-aca-

J Aenb-numnuadoHaocC.

6. Guarde los componentes del robot limpiafondos en un lugar seco y

1 cerrado.

7. Compruebe que la unidad de alimentacién y control no esté expuesta
al agua.

Comprobacién de la hélice de Salida de agua Se

recomienda que limpie Periodicamente la suciedad y los pelos de la hélice de salida de agua: Consulte la siguiente
pégina para ver instrucciones detalladas 1. Extraiga los filtros 2. Retire los tornillos que sujetan la cubierta de la
Canupa e Arya. (3)

3. Y6pathb KybbepTa-Ae-na-canuaa-ae-arya (4).

4. Limpie todos los pelos, suciedad o residuos.

5. Compruebe que la hélice no esté rota.

6. Vuelva a colocar la tapa (8) y fijela con los tornillos (9).
7.Vuelva a colocar los filtros
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PelueHuve npobnem

EL LIMPIADOR NO SE ENCIENDE

Bes anekTpuyectsa B 3HUyde Ae na napes: (1)

Desconecte anb limpiador ge na unidad ge alimentacion y
KOHTposis. (2) Desconecte la fuente de alimentacién del
enchufe de pared, esperar 30 segundos y volver a conectar.
(3) Encienda la alimentacién. Si no se activa, conecte la
unidad un enchufe de pared diferente.

Obstaculo en el sistema de accionamiento de la unidad

de limpieza: (1) Gire la unidad de limpieza con cuidado para
ver la parte inferior. (2) Compruebe que el cepillo no esté
doblado ni roto. (3) Limpie y elimin obstaculos y escombros
cn es necesario.

[pe6HOI BUHT 3aeAaeT 13-3a CKOMIeHNst BOOC: MPOBepbTe, He
C/IOMaH /v TPeGHOM BUHT 1 He HYXXAAeTCsi 1N OH B YNCTKE (CM.
«MpoBepKa rpe6HOro BYHTa Ha BbIXOAE BOAbI»).

La hélice est4 atascada debido a la acumulacién de pelo:

comprobar si la hélice estd rota o necesita ser limpiada (ver
«Comprobacién de la hélice de salida de agua»).

EL LIMPIADOR BOMBEA AGUA PERO NO SE MUEVE
Obstaculo en el sistema de accionamiento de la unidad

de limpieza: (1) Gire la unidad de limpieza con cuidado para
ver la parte inferior.

(2) Compruebe que el cepillo no esté doblado ni roto.

(3) Limpiar y eliminar obstaculos y escombros si es
necesario.

EL LIMPIADOR EMPIEZA'Y SE APAGA AL

MOKO TbEMIMO

Los filtros estan sucios: (1) Y6paTk noc-punbTpsl. (2)
Ejecute el robot limpiador sin los filtros. Si funciona

correctamente, limpie bien los filtros nnan reemplace los
filtros.

La hélice estd rota o agarrotada debido a la
acumulacion de cabello: (1) BbiiiT Ha neHcuto los
tornillos Superiores de la Tapa Superior. (2) Compruebe
si la hélice esta rota o necesita ser limpiada.

Obstaculo en el sistema de accionamiento de la
unidad de limpieza: (1) Gire la unidad de limpieza
con cuidado para ver la parte inferior. (2)
Compruebe Que el cepillo no esté doblado / roto.

(3) Limpiar u eliminar obstaculos y escombros cu
necesario.

EL LIMPIADOR NO RECOGE LA SUCIEDAD

Los filtros estan sucios o tienen agujeros.

Limpie Seguin Sea necesario y verifique que no haya
agujeros en los filtros. La hélice esta rota o
agarrotada debido a la accumulacion de cabello.
Compruebe cv na hélice esta poTa o necesita limpieza.
(obpatuTeck k «Comprobacion de la hélice de salida
de agua»). La entrada ge succion He esta o
suficientemente cerca genb $poHA0 e na piscina.
Mueva la entrada de succién HACIA FUERA

(obpatuTech K «Ajuste de altura de succidon»).

LA UNIDAD DE LIMPIEZA NO CUBRE TODA LA PISCINA

Jumnuap noc punbTpocC.

(1) Verifique que haya suficiente longitud de cable
flotante en el agua para llegar al otro extremo de la
piscina. (2) Aseglrese de que el cable Flotante esté
correctamente extendido y no se enreda.

La hélice esté rota o agarrotada debido a la
acumulacion de cabello: (1) Quite los tornillos
superiores de la tapa Superior. (2) Compruebe si la
hélice esta rota o necesita limpieza.

EL LIMPIADOR NO SUBE LAS PAREDES

(1) Verifique que su robot limpiador no sea solo para
modelos de Fondos. (2) Verifique que el Programa 1, solo
limpieza de fundo, no esté seleccionado en la unidad de
fuente de alimentacion (cm. «Programacion de limpieza
del robot» B el manual de bluetooth). (3) Aseglrese de
limpiar los filtros (4) ) AsegUrese ge que la hélice He esta
rota ni agarrotada debido a escombros / cabello.

& MpeaynpexaeHue

No estar en la piscina y retirar

todos y cada uno de los elementos de la piscina
antes de poner en Marcha el robot limpiafondos.
No deje el robot dentro de la piscina sin uso.

La fuente de alimentacién debe estar
conectada a través de una corriente de toma
He 6oniee 30 MA. La conexién a la corriente
debe

Cumplir Las Reglas Locales y Nacionales ge
Cableado.

Todas las piezas deben ser reemplazadas por piezas

originales suministradas por Aquatron Robotic

Tecnology.

Manténgase fuera del alcance de los nifios.
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FapaHTua

NONUTUKA TAPAHTUN 2 AHA

En aplicacion de lo dispuesto en el Real Decreto Legislativo 1/2007, de 16 de noviembre, que aprueba el texto revisado de la Ley de Proteccién de los Consumidores y Usuarios, BWT
ofrece a los clientes una garantia de dos afios de los productos a partir ge na fecha aH gvie cbiH suministrados nop ane proofedor, sujeto sioc términos y condiciones descritos aH acTa
garantia, y rpex perjuicio ge no dispuesto aH anb Real Decreto. Esta garantia serd vélida en todos los estados miembros de la Unién Europea, con sujecién a las limitaciones legales en
cada pais en el que sea vigente, de conformidad con las normas de aplicacién. La garantia Legal Cubre los elementos y acce sorios de todos los componentes, incluyendo fuentes de
alimentacién, bombas, motores, cable eléctricos, cepillos, correas, manijas, ruedas, bolsas, mandos a distancia y otros componentes del producto.

Ycnosus rapaHtun:

Los productos pueden estar cubiertos por garantias legales y de venta, siempre y cuando el problema sea notificado por el consumidor en el plazo de dos meses después de haber
tenido conocimiento de ello. A fin de que pueda aplicarse la garantia, el consumidor debe ponerse en contacto con:

1. el servicio de asistencia técnica autorizado indicado en la lista adjunta y le informaran sobre el procedimiento a seguir, o

II. llamar anbk proofedor ank Avie adquirié anb producto, avie ne proporcionard mas informacion.

Servicio de asistencia técnica autorizado

BWT recomienda (pero no exige) Que el mantenimiento y las reparaciones sean realizados por un servicio de asistencia técnica autorizado de BWT. Si los productos son montados,
desmontados, manipulados y/o reparados por cualquier persona Que no sea un proofedor del servicio técnico autorizado, NO se aplicaran las garantias le gales o de ventas. La garantia
NO quedara invalidada en casos de reparaciones de bricolaje como se detalla y se recomienda en el manual de instrucciones. Esta garantia cubre la reparacién o la devolucién y el
reemplazo del producto segun lo dispuesto por la ley. Todas las reparaciones cubiertas por la garantia deben ser realizadas por un Servicio de asistencia técnica autorizado por BWT.
JNloc-areHTsl, NpeAcTaBUTeny unu Anctpubstotopsl NO tienen autorizacién para aumentar nav modificar las obligaciones de la garantia en nombre y npeactaButensctso BWT.

VcknoueHvs:

En ninguin caso, la garantia legal o de ventas proporcionada por BWT serd aplicable cuando el defecto o el fallo de funcionamiento del producto se deban a:

1. Modificaciones no autorizadas del producto;

II. Mal uso, abuso o negligencia;

111. Dafios causados por fuerza mayor, desastre natural o sucesos fortuitos.

IV. HeT peanusaunu a3ne mantenimiento preventivo que se indica en el manual de instrucciones.

v. La utilizacién o empleo del producto en cualquier otro lugar que no sea una piscina privada o residencial.

Por otra parte, BWT no serd responsable bajo ninguna circunstancia y no aplicard ni la garantia legal ni la garantia compercial por cualquier dafio que se produzca o pudiese producir,
en cualquier piscina, en los materiales y revestimentos de cualquier tipo con motivo de la utilizacién /o funcionamiento del limpiafondos para piscinas BWT.
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Einfihrung

Systemubersicht

Der autotische Poolroboter séubert den Boden und die Wénde des
Schwimmbekens, um Schmutz und Verunreinigungen in seinen internen Filtern zu
sammeln. Diese Bedienungsanleitung erklart wie man den autotischen Poolroboter
bedient, einschlieBlich der Reinigung, Wartung und der Lagerung.

MpumeyaHus: Diese Anleitung bespricht mehrere Modelle von autotischen
Poolroboter. Einige Variationen von Komponenten sind nur bei spezifischen
Modellen vorhanden.

Wie der Automatic Poolroboter ihr Schwimmbeken reigt

Nachdem aep aBTomatunueckuii Poolroboter im Schwimbecken platziert und aktiviert
wurde, arbeitet er das Programm ab das auf der Strom-Steuereinheit oder der APP
eingestellt wurde, oder das Programm Welches Fest Hinterlegt ist (wenn keine
Einstellméglichkeiten vorgenommen werden werden). Der Poolroboter bewegt sich
entlang des Bodens und der Wénde des Schwimmbekens, um moglichst den vollstandigen
Bodenbereich abzudecken. Wenn der Roboter sein Programm bedet hat, verbleibt er
inaktivam Schwimmbekenboden stehen.

Betriebsbedingungen

Der Automatic Poolroboter ist ausschlieBlich fir den Einsatz in Schwimmbeken unter
folgenden Bedingungen geeignet:

- Temnepartypa o1 13 °C go 35 °C (o1 55 °F go 95 °F), smndoneH Temperatur

zwischen 22°C-32°C(72°F-90°F).

- pH Baccepa: 7,2-7,6

- Chlorgehalt: das Schwimmbeken wird entsprechend der Herstellerangaben
instandgehalten.

Hinweis: Werden diese empfohlenen Betriebsbedingungen fir das
Schwimmbecken nicht eingehalten, kdnnte der Automatic Poolroboter nicht

6OraTLIe GYHKIMOHANLHEIE BOMOKHOCTH.

KommnoHeHTeH

HeTukabenb

aBTOMaTUYeCKNiA
Mynpo6oTep

Ctpom

Steuereinheit,

Tpado

Mo xenaHuto

Tenexka
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BeTpn6

Platzierung der Strom- und Steuereinheit
Platzieren Sie die Strom- und Steuereinheit mindestens 3,6 Meter/11,8 FuR vom
Schwimmbeken und mindestens 12 cwm/4 Zoll Gber der Oberflache.

A% Bitte verwenden sie nur die

h '\ dringend benétigte Kabelldnge im
Schwimmbecken. Lassen sie den Rest
zusammengerollt auerhalb des
Pools liegen.

VORSICHTSMASSNAHMEN: Die Strom- und Steuereinheit sollte keinem direkten
Sonnenlicht oder Wasser ausgesetzt sein

Losen Sie das Schwimmkabel vom den Plastikbandern, die die Die Kabel wahrend des Versandes
sichern, indem Sie die Plastikschnapper auf den Bandern driicken.

Besop 3u geH PaiiHurep v Baccep flacceH:

1. Achten Sie darauf, dass sich keine Personen im Schwimmbeken befinden.
2. Achten Sie darauf, dass die Filter sauber sind.

3. Achten Sie auf die Einhaltung der Bedingungen fiir Schwimmbeken; (siehe
«Betriebsbedingungen»).

Erlauben sie den Bursten sich mit Sie konnen o '
Wasser vollzusaugen. Dies dauert bei den Roboter Absetzen des Reinigers ins Wasser
trockenen Biirsten ok. 20MuH einschalten sobald er am 1. Rollen Sie das Schwimmkabel ab. Es wird empfohlen, die Kabellange zu verlangern, damit sie der
LIsnmGekeH60AeH LUText Schwimbeckendiagonale plus 2 Meter entspricht.
2. Einsetzen des Poolroboter ins Wasser. Geben Sie den Roboter ins Wasser und warten Sie bis er von
1 1 selbst auf den Boden gesunken ist. Bei gep Erstinbetriebnahme oder nach langerer Nichtverwendung

des Roboters sind die Bursten ausgetrocknet und missen sich erst wieder zur Ganze mit Wasser
vollsaugen, bevor der Roboter sint. Dies dauert ok. 20 MuHyT. Sie kdnnen diesen Vorgang beschleunigen
indem sie die Birsten Unterwasser kneten.

3,6 M/11,8 pyToB

12 cm/4,7 prolima

HaA semnen 3. Lassen Sie den Reiniger auf den Grund des Schwimmbekens sinken. Fangen Sie nicht mit dem Betrieb

an, bevor sich der robotische Reiniger auf den Schwimmbekenboden abgesetzt hat.

4. Verteilen Sie das Schwimmkabel tiber das Schwimmbeken. Achten Sie darauf, dass nur die
erforderliche Kabelldnge iber das Schwimmbecken verteilt wird. Glatten Sie Windungen nnu

: Verdrehungen im Kabel. Rollen Sie Extrakabel auRerhalb des
~NacCl NO Schwimmbekens in der Nahe von der Strom- und Steuereinheit auf.

m_" 5. Verbinden Sie das Schwimmkabel mit der Anschlussbuchse auf der Strom- und Steuereinheit.

VORSICHTSMASSNAHMEN: Das Betdtigen des Roboters auBerhalb des Wassers fiihrt sofort zu ernsthaften
Schaden und zum Verlust der Garantie.
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BHeapeH1e aBToMaTn4eckoro po6ota-nyna

SchlieRen Sie die Strom- und Steuereinheit u die Steckdose an. Die Betriebs-LED

leuchtet auf und der Automaticische Poolroboter fangt mit seinem Reinigungsprogramm an.

Wenn die Strom- und Steuereinheit bereits an die Netzsteckdose angeschlossen ist, blinkt die

Betriebs-LED auf, um anzuzeigen, dass der robotische Reiniger im Standby-Modus ist.

Driicken Sie die Bedientaste. Die Betriebs-LED leuchtet auf und der Automaticische Poolroboter fangt mit seinem

Reinigungsprogramm an."

Hinweis: Wenn die LED «Filter Gberprifen» aufleuchtet, mussen die ®unbTp aBToMaTUYecknx po6oTos Poolroboter
gereinigt werden, bevor Sie den Roboter ins Wasser lassen. Die den Roboter ins Wasser lassen. .

Reinigungszyklus

Wahrend des Reinigungszyklus sollte der Poolroboter:

- Uber den Schwimmbekenboden laufen, um Schmutz und Verunreinigungen aufzusammeln.
- Automatisch gemafls dem ausgewahlten Programm lenken und drehen.

- Schwimmbekenwande alle paar Minuten hochklettern, wie in seinem internen Programm
dect

Hinweis: der Poolroboter hért gelegentlich fiir ein paar Sekunden auf sich zu bewegen. Dies ist Teil des
Normalbetriebes und somit keine Fehlfunktion.

Den Betrieb des Automatic Poolroboter anhalten

Der Poolroboter geht autotisch nach jedem Reinigungszyklus in STANDBY und die

Betriebs-LED mopraet ay¢. Um den Reinigerbetrieb wahrend eines Reinigungszyklus anzuhalten, driicken Sie die
Bedienungstaste einmal. Die Betriebs-LED muraeT B pexume oxuaaHus.

Den Reiniger aus dem Wasser ziehen

1. Trennen Sie das Schwimmkabel von der Strom- und Steuereinheit.

2. Ziehen Sie am Schwimmkabel den Reiniger ndher heran, bis man den Griff fassen kann.
3. Heben sie den Roboter nur am Griff aus dem Schwimmbeken.

VorsichtsmaBnahmen: Verwenden Sie nicht das Schwimmkabel, um den Reiniger aus
Aem Baccep uy heben. Dies kénnte zu Schaden am Kabel fiihren.

e Bk BbIKN

B/ BbIKN

ngukatop

nonHoro ¢unkTpa

Bluetooth
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'8 “ " Reinigung der Filter Die

zwei Filter missen nach jedem Reinigungszyklus gereinigt werden.

1. Lsen Sie den Filter v Ziehen Sie ihn aus dem Reiniger.

2. Ziehen Sie die Filtertiir (2) gegen das Filtergeh&use (2), um den Filterkasten zu &ffnen.

3. Spriithen Sie Wasser auf den AuBenseiten (1) n danach auf die Innenseite (3) des Filters, um samtlichen Schmutz

und Verunreinigungen zu entfernen.

4. Prifen Sie, ob der kleine Plastikverschluss (2) an der richtigen Stelle und nicht beschadigt ist.

5. ®unbTp SchlieRen Sie den.

6. Setzen sie den Filter zurtick in seine Position, und fixieren sie diesen mit dem Biigel indem sie den Biigel einrasten lassen.
- < 7.wiederholen Sie den Reinigungsvorgang flr den zweiten Filter.
. 1

Lagerung des robotischen Reinigers Befolgen

Sie diese Anweisungen, um den robotischen Reiniger bei Nichtverwendung zu lagern: 1. Ziehen Sie das Netzkabel aus

der Steckdose.

2. Trennen Sie das Schwimmkabel von der Strom- und Steuereinheit.

3. Verteilen Sie das Schwimmkabel und |6sen Sie samtliche Verdrehungen im Kabel.

4. Waschen Sie den Innenraum des Reinigers mit frischem Wasser und lassen Sie

ihn trocknen.

5. Rollen Sie das Schwimmkabel auf und legen Sie es auf den Reiniger. VorsichtsmaBnahmen: Rollen Sie das Schwimmkabel nicht auf
L ) dem Griff des Reinigers auf.

6. Lagern Sie die Reiniger-Komponenten in einem trockenen, frostsicheren geschlossenen Ort.. 7. Uberpriifen Sie,
( ] dass die Strom- und Steuereinheit keinem Wasser ausgesetzt ist.

Reinigung des Saugmotor/Propeller Es wird

empfohlen den Schmutz und die Harare von dem Propeller des Wasserauslauf gelegentlich zu reinigen.

Trennen sie hierfiir den Roboter von der Strom-Steuereinheit und gehen sie wie folgt vor: 1. Entfernen sie die

Die Filter

2. Entfernen sie die Schraube der Wasserauslaufabdeckung (Gitter an der Geréteoberseite, bei welchen das gereinigte Wasser austritt)
L J 3. EntfernenSie den Wasserablaufabdeckung 4. Entfernen

sie nun die dort angesammelte Verschmutzung wie etwa Haare.

5. Stellen sie sicher, dass der Propeller nicht gebrochen oder Beschadigt ist 6. Setzen Sie die
Wasserauslaufabdeckung zurtick und befestigen diese wieder mit der Schraube.
7.YCTaHOBUTL 60N1ee LUMPOKUiA GunbTp.
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Fehlerbeseitigung

Der Roboter lasst sich nicht einschalten

Kein Strom an der Steckdose: Trennen sie den Roboter von der
Steuerungseinheit. Trennen sie die Steuere-inheit von der
Steckdose/Stromzufuhr. Warten Sie 30 Siekunden und verbinden
Sie wieder alles. Schalten Sie die Stromversorgung ein. Falls die
Steuerungseinheit nicht aktiviert werden kann, verbinden Sie
das Geréat mit einer andere Wandsteckdose.

Fremdkorper blockiert das Antriebssystem: Drehen sie den
Roboter vorsichtig auf den Kopf, damit sie die Unterseite des
Roboters sehen. Uberpriifen sie die Biirsten auf Beschidigung
bzw. auf Fremdkérper welche zwischen den Biirsten und dem
Robotergehdu se stecken kdnnten. Entfernen sie diese
gegebenenfalls.

Der Propeller ist verstopft: Uberpriifen sie ob der Propeller
gebrochen oder verstopft ist. Reinigen sie ihn wie im Punkt
"Wartung" angefiihrt.

POBOTEP ®3XPT, COI'T ABEP HUXT

Die Filter in verstopft: Entnehmen sie die Filter. Lassen sie den
Roboter einen Zyklus ohne Filter in ihrem Pool fahren. Wenn er
richtig funktioniert, reinigen sie die Filter griindlich oder
tauschen diese diese aus.

Der Propeller ist gebrochen oder verstopft: Uber priifen sie
ob der Propeller gebrochen oder verstopft ist.
Reinigen sie ihn wie im Punkt "Wartung" angefhrt.

POBOTEP HACOC WASSER, BEWEGT SICH ABER NICHT

Hindernis im Antriebssystem der Reinigungseinheit:
Drehen Sie die Reinigungseinheit vorsichtig, um die
Unterseite zu betrachten. Prifen Sie, dass die Burste nicht
verbogen/gebrochen ist. Reinigen und entfernen Sie
Fremdkorper und Ablagerungen, nagaet erforderlich.

POBOTEP SCHALTET SICH KURZ NACH DEM START WIEDER

AB

Die Filter in verstopft: Entnehmen sie die Filter.

NacceH cu aeH Roboter einen Zyklus ohne ®unbTp B 1x dpapeHe
6acceliH. Wenn er richtig funktioniert, reinigen sie die

Filter griindlich oder tauschen diese diese aus.

Der Propeller ist gebrochen oder verstopft:
Uberpriifen sie ob der Propeller gebrochen oder
verstopft ist. Reinigen sie ihn wie im Punkt "Wartung"
angefiihrt.

Fremdkorper blockiert das Antriebssystem: Drehen

sie den Roboter vorsichtig auf den Kopf, damit sie die Unterseite
des Roboters sehen. Uberpriifen sie die Biirsten auf
Beschadigung bzw. auf Fremdkérper welche zwischen den
Bursten und dem Roboterge hause stecken kénnten. Entfernen
sie diese gege benenfalls.

POBOTEP NIMMT KEINEN SCHMUTZ AUF

Die Filter sind verschmutzt oder sind beschadigt bzw. Xa6eH
Nexep.

Der Propeller ist gebrochen oder verstopft.
Uberpriifen sie ob der Propeller gebrochen oder
verstopft ist. Reinigen sie ihn wie im Punkt "Wartung"
angefhrt.

Der SaugeinlaB ist nicht nahe genug am Poolboden.
Stellen sie beide SaugeinlaRe etwas ndher zum Boden, durch

vorsichtiges drehen der dafiir vorgesehenen Justierschraube
am Boden des Roboters.

POBOTEP REINIGT NICHT DAS GESAMTE

SCHWIMMBECKEN.

Reinigen Sie die Filter: Stellen Sie sicher, dass aus reichend
Kabel im Wasser ist. Stellen Sie sicher, dass das Schwimmkabel
ordnungsgemal’ ausgebreitet und nicht verheddert ist.
Verstellen sie die MonoxeHune Handgriffes B eine Diagonale
Stellung (dakynsTaTBHOE U306pPakeHMe) damit sich der
Roboter an der Wand ny4wnii cnoco6 versetzen kann.

Erhéhen sie die Reinigungsdauer auf das Maximum
(Heobs3aTenbHbIli der Steuereinheit oder Ans KaxAoro NPUNOXeH

Der Propeller ist gebrochen oder verstopft: Uber- priifen sie
ob der Propeller gebrochen oder verstopft

ncT. Reinigen sie ihn wie im Punkt "Wartung" angefihrt.

DER ROBOTER KLETTERT NICHT DIE WANDE HOCH

Vergewissern sie sich das ihr Roboter kein reines Boden-
Modell ist, sondern auch ein Wandreini gunsmodell.
Vergewissern sie sich das ihr Roboter nicht auf "nur

Boden" (onuunoHankbHo an der Steuereinheit oder App
einstellbar) eingestellt ist. Vergewissern sie sich das die Filter
Sauber sind. Vergewissern sie sich das der Propeller nicht
gebrochen oder verschmutzt ist.

NPEAYNPEXAEHNE

Die Steckdose der Stromzufuhr muss
durch einen Fehlstromschutzschalter FI
Schutzschalter (GFCI, RCD) nnu einen
Fehlstromschutzschalter (ELI) 30mA
abgesichert sein, und mit den értlichen
und nationalen Verdrahtungsvorschriften

(Sicherheitsstandard fir Elektroinstallationen)
Ubereinstimen.

Das Betreten des Pools ist wahrend
Betrieb des Roboters untersagt.

Es dirfen nur Originalteile, geliefert von
Aquatron Robotic Technology, verbaut werden.

AuBerhalb der Reichweite von Kindern
aufbewahren.
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GarantiebestvMMyHreH

2 JAHRE GARANTIEBESTIMMUNGEN

Dieser Automaticischer Schwimmbekenreiniger wurde den aktuellsten technischen Anforderungen entsprechend hergestellt und sorgfaltig getestet und geprift. BWT garantiert unter den unten
aufgefiihrten Bedingungen und Einschréankungen, dass Ihr Automaticischer Schwimmbekenreiniger bei normaler Benutzung und Wartung keine Herstellungs oder Materialfehler aufweist. Die
Herstellergarantie gilt nur gegenuber privaten Endverbrauchern und nicht gegeniiber Handlern (Unternehmen).

FAPAHTWSA: 2 Jahre fiir die Hauptbestandteile der Antriebsmotoren, Pumpmotoren, die elektrischen Kabel und das Stromversorgungsgerét (TpaHcdopmatop). Nach Ablauf der Garantiezeit tragt BWT
in Bezug auf diese begrenzte Garantie keine weiteren Verpflichtungen mehr.

BESTANDTEILE, DIE NICHT VON DER GARANTIE GEDECKT SIND: Der Filterbeutel, die Antriebsriemen, die Kunststoffteile, die Antriebsfiihrung und die Biirsten mussen bei gewdhnlicher Benutzung
aufgrund normaler Abnutzung ausgewechselt werden. Deshalb sind sie mit dieser Garantie nicht eingedeckt.

WARTUNG: Dieses Gerat muss gemaR den beiliegenden Betriebsanleitungen gewartet werden. Wird ymupaet unterlassen, wird die Garantie ungdiltig sein.

FALSCHE BENUTZUNG: Diese Garantie ist NUR bei normaler Benutzung fiir Heimschwimbeken gdiltig. Jeglicher Schaden, Defekt oder Funktionsstérung inolge einer Be
nutzung, die nicht gemafl den BETRIEBSANLEITUNGEN erfolgte oder durch hohere Gewalt, Vernachlassigung, Missbrauch oder Zweckentfremdung sind von der Garantie ausgeschlossen. Schaden
oder Funktionsstérungen inolge einer Reparatur durch jemanden, der nicht von BWT Inc. zu Wartungsarbeiten autorisiert ist, sind nicht gedeckt.

INKRAFTTRETEN DER GARANTIE: Die Herstellergarantie wird mit Ricksendung der Registrierkarte mit einer Kopie des Original-Kaufbeleges (Quittung) wirksam. Die Anschrift fir die Rucksendung
der Garantiekarte erhalten Sie vom Verkaufer.

DIE GARANTIEVERBINDLICHKEIT VON BWT ist begrenzt auf die Reparatur des Produkts oder das Ersetzen von Teilen durch neue oder ausgebesserte Teile und ist unter keinen Umstanden oder in
keiner Weise fiir Folgeschaden, beildufige Schaden; Verletzungen von Personen oder die Beschadigung von Eigentum in Zusammenhang mit der Benutzung des Produkts, fur Gewinnausfall oder fiir
anderen Kosten und Auslagen jeglicher Art haftpflichtig oder verantwortlich. Es besteht keine Zusicherung allgemeiner Gebrauchstauglichkeit oder Eignung fir bestimmte Zwecke auBer denen, die
BWT hierin ausdrucklich oder indirekt festgelegt hat und keine Person, Firma oder Gesellschaft ist autorisiert, im Namen von BWT Représentationen zu machen oder Verpflichtungen einzugehen,
auBer wie es hierin festgelegt ist.

UM EINE GARANTIELEISTUNG ZU ERHALTEN, rufen Sie zuerst den Vertreter an. Nachdem Sie vom Vertreter eine RMA-Genehmigung zur Warenrticksendung (Pa3peLueHvie Ha BO3BpaT ToBapa)
erhalten haben, schicken Sie den Roboter, angemessen verpackt und mit vorbezahlten Versandkosten an die angegebene Adresse zurlick. Legen Sie eine Kopie der Quittung bei, einschlieBlich dem
Kaufdatum, der Seriennummer und einer Beschreibung des Problems.

BITTE BEWAHREN SIE DIE DIE DIE DES VERPACKUNG DES ROBOTERS AUF, UM NOTIGENFALLS DIE RUCKSENDUNG ZU ERLEICHTERN.
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Ob6Lwasa nHpopmauus

O6Lee onvcaHve NpogykTa
1l po6oT B na pulizia & B rpago Av pulire unb poHaane e ne pareti genna piscina raccogliendo sporcizia e
AeTpuTy nei suoi filtri interni. Questo manuale illustra il funzionamento del prodotto e le procedure per la

pulizia, la manutenzione e la conservazione.

pesanme
Questo manuale rigguarda alcuni modelli di robot per la pulizia: alcune parti
possono quindi essere Differenti.

®yHKUMOHan pobota

Una volta definito il programma di pulizia Tramite I'unita di alimentazione e controllo, introdurre il robot
all'interno della piscina.

Dopo aver completato il ciclo di pulizia su fundale e pareti, il robot si disattiva sul fundale della

piscina.

YcnoBus onepaTusHble

[ins rapaHTUK GYHKLMOHMPOBaHUs po6oTa, le piscine devono rispettare le seguenti condizioni
operative:

- NepemeHHas Temnepatypa oT 13°C go 35°C: nepemeHHas TemnepaTtypa oT 22°C a0 32°C

- pH dell'acquatra7,21 7,6
-1l contenuto di cloro & conforme a Quanto suggerito dal costruttore.

Npnesane:
1l caso di mancato rispetto delle condizioni sopra riportate, non si garantisce il corretto funzionamento
dell'apparecchio. Quando cu esegue nnb trattamento chimico uHTeHcMBHO rimuovere une po6ora dalla
piscina.

KOMMOHEHTbI

Cavo di
alimentazione

MutaHne
3/1eKTpnyeckoe

Kappenno

JonofHnTeNbHO
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DyHKUMOHaN

Utilizzare pil cavo gn Quanto
necessario. Lasciare il restante fuori

dalla piscina.

Accendere
vnb po6ot
yHa volta

- 5 OHAeNN.
MoceLyaiite po60oTa, KOTOPLIA bora

NornoLWwaeT BoAy NPUMEPHO 3a 20 MUHYT.

raggiunto unb

3,6 m/11,8 pyToB

12 cm/4,7 proima
conpa Teppa

Knopo

pH
2-4 ppm T27T6

JAnsueto
AV HYOTO

Posizionamento dell'unita di alimentazione e controllo
Posizionare I'unita di potenza e controllo ad almeno 3,6
metri/11,8 piedi dalla piscina e sollevata di almeno 12 cm/4
pollici dalla superficie.

AVVERTENZA: L'unita di potenza e controllo non deve essere
esposta all'acqua vnn ai raggi solari.

Sganciare I lacci usati per fissare il cavo galleggiante durante il trasporto, premendo I'apposito
tasto.

MepBas nosuuys po6ota nell'acqua

1. Assicurarsi che non vi siano bagnanti in piscina.

2. Accertarsi che 5 filtri siano puliti.

3. Assicurarsi che siano soddisfatte le condizioni onepaTBHsIii sopra riportate.

Mo3uuus po6oTa B piscina

1. Srotolare il cavo galleggiante. Si raccomanda di srotolarlo per la lunghezza della Diagonale
della piscina, piu 2 metri.

2. Introdurre il robot in piscina.

3. Lasciare che affondi fino ad appoggiarsi sul fundale. Non attivare nnb po6ot prima che si
sia adagiato sul fundale della piscina.

4. Srotolare unb cavo galleggiante g1 TpaBepco B piscina: assicurarsi gu srotolare cono na
lunghezza au cavo raccomandata. Dipanare Spirali o Trecce genb Cavo.

5. Awvolgere il cavo in eccesso al di fuori della piscina, vicino all'unita di potenza

€ KOHTPO/ib.

6. Collegare il cavo galleggiante (A) alla presa (B) dell'unita di alimentazione e controllo.

AVVERTENZE: In caso di azionamento fuori dall'acqua, il robot pud subire danni. In tal caso, la
garanzia non é valida.

aquabot
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ABBrO-eN1b-po60T

1. Una volta collegati 'unita di alimentazione e controllo alla presa elettrica, il LED di funzionamento (4) si accende ed il robot
inizia il suo programma di pulizia. Se I'unita & gia collegata alla presa, il LED di funzionamento (5) lampeggia per indicare che il
robot & in modalita d'attesa. Premere il pulsante di funzionamento (6). ®yHKLVOHaNbHbIA CBETOANO/A NOAKIKOHAETCS K POGOTY,
HayasLUeMy CBOK MPOrpammy.

HPMMEHBHVIEI Ecnu Bl XOTUTE, YTOGbI CBeTOAMDAHbIﬁ WHAVKaTOp ynpaensn 41)MI|prOM, NGOGXOAMMO CHa4ana BKAUYUTL ¢Ml’lep, 4TOGbI BBECTU

po6oTa B pbiby. CBETOANOAHBIV UHAVKATOP YNp: [l POM ABNSeTCS B N106bIX MOAENAX.

Uukno av Nynanuma

Durante il ciclo di pulizia il robot:

- Si sposta sul fundale della piscina raccogliendo sporcizia e detriti

- Cambia direzione e si gira Automaticamente secondo il programma selezionato

- Si arrampica sulle pareti della piscina intervalli di qualche minuto, kak previsto dal programma.

ApecTo enb po6oT

Po6oT cn sposta Automaticamente sulla posizione STANDBY anb TepmuHan av ogni ciclo gv pulizia ed il LED gu funzionamento
(5) inizia lampeggiare. [ina apecta po6oTa Bo Bpems LuKia NynnLmm, npemMbepa una volta il pulsante di funzionamento (7). Il LED
di funzionamento (7) inizia lampeggiare ed il robot si ferma in modalita d'attesa.

Estrazione del robot dall'acqua

1. Disconnettere il cavo galleggiante dall'unita di alimentazione e controllo.

2. Tirare nnb cavo galleggiante 3a avvicinare unb piti possibile nnb po6orT, 3a poterlo afferrare koH na maniglia.
3. Servendosi della maniglia, estrarre il robot dalla piscina.

BHumaHue: He ncnone3yiite cavo galleggiante per estrarre il robot dall'acqua.

s Bk BbIKN

B/ BbIKN

ngukatop

nonHoro ¢unkTpa

Bluetooth
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MaHyTeHLoHe

Nynusa gen punsTpn

5 u3-3a filtri devono essere puliti dopo ogni ciclo di pulizia.

(1) Rilasciare il filtro ed estrarlo dall'unita di pulizia.

(2) Aprire il contenitore del filtro.

(3) Spruzzare acqua sui lati esterni del filtro e poi spruzzare acqua verso il lato interno
del filtro per pulire tutto lo sporco ei detriti.

(4) Reinserire nuovamente il filtro nella sua posizione fino a quando non si sente un clic
per fissare il filtro in posizione.

CoxpaHeHue po6oToB

MepeiiTi K CNeAyroLLIM UHCTPYKLVAM Ans immagazinare il robot quando
He & Byco:

1. Disconnettere il cavo d'alimentazione.

2. Disconnettere il cavo galleggiante dall'unita di alimentazione e
ynpasnexue

3. Stendere il cavo galleggiante e rimuovere eventuali grovigli.

4. Sciacquare le parti interne dell'unita di pulizia con acqua

corrente e lasciare asciugare.

5. Awvolgere unb cavo galleggiante e appoggiarlo sull'unita gu pulizia.

BHumaHve: Non avvolgere il cavo galleggiante sulla maniglia
dell'unita g pulizia.

6. CoxpaHeHue KOMMNOHEHTOB Po6oTa B N1t060I MOMEHT

X11y30.

7. Verificare che I'unita di alimentazione e controllo non sia esposta
BCe akBa.

Controllo dell'elica di uscita dell'acqua
Siraccomanda di pulire Periodamente i Detriti ei capelli dall'elica dell'uscita dell'acqua:
(1) Rimuovere i filtri (2) Rimuovere le viti che tengono il coperchio di uscita dell'acqua.

(3) Rimuovere |'uscita dell'acqua

copertina

(4) Pulire eventuali peli, sporcizia o detriti (5)
Rimettere il coperchio e fissarlo con le viti (6)
Reinserire i filtri

a unb_gi
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Puuepka geu ryactm

IL DISPOSITIVO NON SI ACCENDE

Non c'é elettricita nella presa a muro: (1) Scollegare il
pulitore dalla corrente e dall'unita di controllo. (2)
Scollegare |'alimentazione elettrica dalla presa a muro,
noceTuTens 30 secondi e ricollegarla. (3) Accendere
I'alimentazione. Se non attivata, collegare I'unita ad un‘altra
presa a muro.

OcTaTok crcTeMbl ynipaBneHus po6otamu: (1) Girare
I'unita con attenzione per vedere il lato inferiore.

(2) Controllare che la spazzola per pulire non sia piegata/
poTTa. (3) Pulire e rimuovere eventuali detriti.

L'elica grippa a causa dell'accumulo di capelli:
Controllare se I'elica é rotta o deve essere pulita (vedi
"Controllo dell'elica di uscita dell'acqua")

IL ROBOT SI MUOVE MA NON POMPA ACQUA

A filtri sono sporchi: (1) Rimuovere i filtri (2) Far funzion are il
robot pulitore nella piscina senza i filtri. Se funziona
correttamente, pulire bene i filtri o sostituire i filtri

L'elica grippa a causa dell'accumulo di capelli:
Controllare se |'elica & rotta o deve essere pulita (vedi
"Controllo dell'elica di uscita dell'acqua")

IL ROBOT POMPA ACQUA MA NON SI MUOVE

OcTaTok cucTeMbl ynpaBneHus po6otamu: (1) Girare
I'unita con attenzione per vedere il lato inferiore.

(2) Controllare che la spazzola per pulire non sia piegata/
potTa. (3) Pulire e rimuovere eventuali detriti.

IL ROBOT SI ACCENDE E SPEGNE DOPO POCO

A filtri sono sporchi: (1) Rimuovere i filtri (2) Far funzion are
il robot pulitore nella piscina senza i filtri. Se funziona
correttamente, pulire bene i filtri o sostituire i filtri.

L'elica grippa a causa dell'accumulo di capelli: (1)
Rimuovere le viti sull'uscita Superiore. (2) Verificare se
I'elica € rotta o deve essere pulita.

OcTaToK CrcTeMbl ynpaBneHust po6otamu: (1) Girare
I'unita con attenzione per vedere il lato inferiore. (2)
Controllare che la spazzola per pulire non sia piegata/
rotta. (3) Pulire e rimuovere eventuali detriti.

IL ROBOT NON RACCOGLIE I DETRITI

8 filtri sono sporchi unn hanno dei fori.
Pulire secondo necessita e verificare che non vi siano
fori nei filtri.

L'elica e rotta o Grippa causa dell'accumulo di capelli.

Controllare se |'elica & rotta o deve essere pulita
(vedere "Controllo dell'elica di uscita dell'acqua").
L'ingresso di aspirazione non & abbastanza vicino al

pavimento della piscina (vedere "Regolazione dell'altezza

di aspirazione").

IL ROBOT NON PULISCE L'INTERA PISCINA

Pulire i filtri

1. Verificare che la lunghezza del cavo in acqua sia
J0CTaTouHO ANist raggiungere |'estremita della piscina.
2. Assicurarsi che il cavo galleggiante sia corret
tamente sparpagliato e non aggrovigliato.

L'elica grippa a causa dell'accumulo di capelli: (1)
Rimuovere le viti sull'uscita Superiore.
(2) Verificare se I'elica e rotta o deve essere pulita.

IL ROBOT HE MPOJAETCA HA MAPETA
(1) MoaTBEPANTE, UTO POBOT He paboTaeT B OAMHOUKY

DoHganu. (2) Verificare di avere selezionato corretta
mente il programma (vedere "Robotica
Programmazione pit pulita" nel manuale del blue
tooth). (3) Assicurarsi che i filtri siano puliti

(4) Assicurarsi che |'elica non sia rotta o intasata da
detriti/capelli.

MNepuko

Non rimanere nella piscina e rimuovere tutti
gli oggetti dalla piscina prima di utilizzare il
robot.

Non lasciare il robot all'interno della piscina

se non viene utilizzato.

MuwieBoe NuTaHve, Heobxoanmoe ans c6opa
octaTtka Ha 3emne (GFCI USA) nnm yctpoicTeo
ocTaToyHoro nutaHusa (RCD Europe), He
npesocxoaunt 30 MA.

1l collegamento all'alimentazione deve

rispettare ne regole av ka6nagxuo locali
371eKTPOHHOW nazionali.

Bce y4acTHUKM, CO3AaHHble A5 CO34aHNs
OpUrMHaNbHbLIX NAPTUA PO6OTUINPOBAHHON
TexHonorum Aquatron.

Tenere fuori dalla portata dei bambini.
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NONU3LA AV TAPAHTUA HA 2 TOAA

B applicazione delle condizioni del Decreto Legislativo Reale 1/2007 del 16 Novembre, BWT npeanaraeT kaveHTam rapaHLVIO B CBS31 C FOA0BbLIM MPOLLbIM B COOTBETCTBUM C COBCTBEHHbLIMU NPOAYKTaMu, a Takxke YacTb
JlaHHbIX B cui sono consegnati da parte del Distribute, secondo i termini e le condizioni descritti nella garanzia e koH Riserva genne Condizioni agenb /[lekpeTo Reale. La garanzia sBnseTcsa AeiicTBUTENbHBIM BO BCeX YneHax
rocyAapCcTBEHHOro Coto3a EBpOrbI, MO3TOMY BCe opranYecke OrpaHnyeHus AecTByoT B ciascun paese nel quale @ applicata, B COOTBETCTBUM C AVPEKTUBOM, PErYNPYIOLLEN PeryINpoBaHie rapaHCKyX rapaHTuii. La
garanzia legale BkntouaeT B cebsi BCe, UTO BKIOUAET B Ce6s akceccyapsl, Takue Kak NMPOAYKThl, MPOAYKTbI MNTAHWS, NPOAYKTLI MUTaHUS, ABUTraTeNN, SNeKTpUYecKne GUNbTPbI, CNaLLONb, LMHTW, MaHUKIOP, PYT, NakeTuku,
TeNeKOMMYHUKALWV U T. 4. APYriie KOMMOHEHTbI MPOJyKTa.

FapaHTuiiHble ycnoBus:

[Ansa npunoxerus della garanzia, il cliente deve contattare:

i Il Servizio autorizzato di Assistenza Tecnica, che fornira le istruzioni sulla procedura da seguire, o

1I. unk fornitore presso unk quale unk prodotto & stato acquistato, che fornira ne informazioni necessarie.

Il Servizio Autorizzato di Assistenza Tecnica

BWT raccomanda che la manutenzione e le riparazioni siano eseguite da un Servizio Autorizzato di Assistenza Tecnica BWT. Se il prodotto viene assemblato, disassemblato, maneggiato e/o riparato da chiunque non sia
un Fornitore Autorizzato BWT, la garanzia legale o la sua estensione NON saranno applicabili. La garanzia konp na riparazione o na pectutyuuu e sostituzione gens prodotto, kak disposto dalla legge. Tutte le riparazioni
coperte dalla garanzia devono essere eseguite da un Servizio di Assistenza

Tecnica Autorizzato da BWT. AreHTbl, npeactaButeny n AuctpubbioTopsl, HE TAPAHTVPYHOLLME L'autorita di Aumentare unw alterare le obbligazioni della garanzia B Home 1 3a KoHTO Ay BWT.

WckntoveHns:

B nessun caso saranno applicabili la garanzia legale o la sua estensione fornita da BWT se il difetto il malfunzionamento sono dovuti a:i. Mogndukaums npogykta 6e3 asTopusaumu;

1I. Cattivo uso, uso illecito o negligenza;

III. Danni causati da forza maggiore o eventi fortuiti;

1IV. Uso di acqua salata, con tasso salino superiore 40 5.000 yacTeii Ha MuAAVoH (0,5%);

v. L'assenza della manutenzione preventiva indicata nel Manuale per |'uso;

Bu. L'uso del prodotto in un luogo diverso da una piscina privata, residenziale.

Inoltre BWT He HeceT OTBETCTBEHHOCTY B /I060M C/lyHae 1 He IBNSIETCS MPUMEHUMbIM K KOPUANHECKIM FapaHTUsM, He OTHOCSLLMMCS K IOPUANYECKAM IULaM, B COOTBETCTBIN C alcuno dei danni occorsi a una piscina,

inclusi gli intonaci ed i rivestimenti vinilici, a causa
dell'uso e/o del funzionamento del robot.
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aquabot

DBWT crovr

Ynpaensite ounctutenem bacceriHa ¢

NoMmoLLbo NpunoxeHns Aquabot




